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Tela Principal do AgOpenGPS

16 15 14 13
4.00 m - Default Vehice | Age:00 Sim:
1 O 2
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1.- Menu principal

2.- OpcOes de tela

3.- Configuracdo Geral

4.- Utilitarios

5.- Menu de Campo

6.- Atalho AgIO

7.- Configuracdo da diregao

8.- Modo Dirigir

9.- Exibicao de secao

10.- Controle do Simulador

11.- Indicador de Direcdo

12.- Botdes de zoom

13.- Modo GPS

14.- Velocimetro

15.- Reinicializacao da direcdo do botdo virtual (reinicia a direcdo para
frente com um toque duplo)

16.- Informagdes de Campo e Veiculo
17.- Informacado de cabecalho

18.- Contador de distancia

19.- Quadros de erro

20.- Tempo (sg) desde a ultima mensagem RTK
21.- Reldgio

22.- Exibicao do Indicador de Inclinagao
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1.- Menu principal
Configuragao geral do AgOpenGps.

—
-_— s

Language
Directories
Colors

Top Field View
Enter Sim Coords

|| simulator On
Reset All
About...

Linguagem : Tradugdes disponiveis para AQOpenGPS_
Diretdrios : Pastas usadas no AgOpenGPS

Colors

ABC123

Camera Behaviour

Smooth 50% Direct

ABC123

cores : Configuragao de cores para todos
Vocé pode configurar as cores da versao diurna e noturna, a cor do campo, da letra e das
janelas.

Vista superior do campo:

| .

|3 %A

J1eo

Pequena janela com vista aérea do campo.

Insira as coordenadas do Sim : Possibilidade de modificar as coordenadas da simulagdo. Simulador
ativado: Simulador liga/desliga. Reiniciar tudo : Redefina todas as configuracées para o padrao.

Sobre : Informacdes sobre AgOpenGPS, equipe de desenvolvedores e licenga







3.-Configuracao Geral

D bR

[o7670]

RE @

SUBMENU
Configuragdo do veiculo
Implementar configuragdo
Configuracgdo de fontes
Configuragdo Uturn
Configuragdo Arduino

Configuracdo de bondes

N oo A WN -

Configuragdo de icones

CARREGAR/SALVAR

EXTRAMENU

Visdo do céu em 3D

Exibir grade no campo
Exibir velocimetro

Ciclo automaético dia/noite
Iniciar tela cheia

Ver guias extras

Exibir barra de luzes

Abra o teclado

Poligonos no mapeamento
Registrar NMEA

Unidades selecdo (cm/pol)




3.1.- Configuracdo do veiculo

3.1.2.- Dimensdes do veiculo

Base da roda

Acompanhar

4

3.1.1 | Tipo de veiculo 3.1.1.- Tipo de veiculo
3.1.2 | Dimensdes do veiculo 5 Tipo de Veiculo
3.1.3 | Configuracdo da Antena 6 Marca
3.14 | OpcBes de direcao 7 | icone deimagem de triangulo
8 | Caixa de visualizagdo
9 | Opacidade
& Choose Vehicle Type No Image
@_—- |¢Illlllﬂ . A
ve =T N
B 2 w= O
es — Opacity =
= FERST O sreve Kyhoty H 0,
= 3 100% T (5
Default Vehicle Unis: Meters Tool Width:
Centimeters 400 cm @




3.1.3.- Configuragao da antena

Distancia da antena Distancia da antena ao ponto de pivd em cm/in

Altura da antena Distancia entre antena e terra em cm/in

Distancia entre a antena e o eixo central do veiculo,
positivo a direita, negativo a esquerda em cm/in

Antena deslocada

i-ij'i g

3.1.4.- Op¢des de direcao

LightBar - Dsstance per Pixel

3 &

Tl N | 4
|‘ ’| m am / pixel
ALI‘EL& B @

[T 1600 _

Constant Contour
Recxdhg Steer Switch Control
- --.
—
Manual

@ ®

= kg '
“ b o0




3.2.- Implementar configuracao

| =

3.2.1 Estilo de anexo

3.2.2 Dimensdes do anexo
3.23 Sec¢des de anexos

3.24 Opg¢des de anexo

3.25 Interruptor de trabalho
3.2.6 Anexo selecionado

3.2.1.- Estilo de anexo

3.2.2.- Dimensdes do anexo

(T







On (secs)

(1.0] T%

Off (secs)
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= Centimeters 400 cm




b @

E 3
E3

)
=001

Steer Switch




3.3.- Configuracdo das fontes

Antenna Type

b k4

= [

Dual Antenna Settings Single Antenna Settings

Fix Trigger
ﬂ Heading Offset (Degree) Start Speed (kmh) Distance (m)

Eﬂme®ﬂ§$

IMU GPS
IMU < Fusion > GPS
RTK Alarm
70 | 30
@» - | @ ‘
Default \'ehicle Units: Meters Tool 5 @
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20 m Set extension length
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Machine Module
Hydraulic Lift Config User 1
P N
Enable - £ :
Raise Time (secs) ’{% 2 1
. 3 4 n.;....-r‘f
o i - f User 2
PlantPop = 2

Hydraulic Lift Look Ahead
(secs)

Lower Time (secs)

2.0

4

=

E 170 etk

Invert Relays

User 3

User 4

Send + Save Q '"*

Default Vehicle

Unts: Meters

Centimeters

e | &

®®

©®




3.5.3- Configuracao das secoes

Pin1l Pin 2 Pin3 Pin 4 Pin5
& Sectionl -  Section2 -  Section3 - - v - -
’ Pin6 Pin7 Pin8 Pin9 Pin 10

es Pin 11 Pin 12 Pin 13 Pin 14 Pin 15
Pin 16 Pin 17 Pin 18 Pin 19 Pin 20
-
Pin 21 Pin 22 Pin 23 Pin 24

7

? Send + Save O III*

{ |

Configuragédo de pinos para cada se¢do

o

I
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Tram Width

2400 . «
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Default Vehicle Units: Meters Tool Width: @
Centimeters 400 cm




3.7.- Configuragao dos icones

Mostrar ou ocultar icones e som de alerta

4.-Utilitarios

) Wizards
v~ Charts

; Smooth AB Curve

WebCam

v/
Delete Applied Area
a

«% Offset Fix

Roll Easting

Delete Contour Paths

Field Menu  Tools Menu Buttons Sound
@ Tram Lines AB Smaoth Contour Auto Section Auto Steer Auto Steer
! =
AB) e L] <)
1
! 1 — ]
,fe". e
Headland Hide Contour Curve Manual Section You Turn You Turn
<)
¥ ﬁ /A -'—--3 & = =
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Boundary WebCam ABLine AgI0
Hyd Lift
0 0 o=
z B - T
- + —_— H
=y Bnd Contour Offset Fix Cycle Lines Steer Mode
[T -~ /i
O <Fw B
i "‘3 Startup
ImI Rec Path U-Turn Lateral AutoStart AgIO?
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Default Vehicle units: Meters Tool Width: @
Centimeters 400 cm N )




4.1-Wizards (assistente de direcdo)

Auto Steer Configuration ‘
] s
WAS Offset
3
Counts P Deg
110

Ackermann
Start Wizard 100

Set: 0.0 _‘WAS: 0.0° |
Left Righ
Error: 0.0° PWM:t 0 @

Steer Setup Wizard, siga os passos até o final.

-

}. Wizards
[\o charts

Af_i Smooth AB Curve @ Heading Chart
3 XTE Chart

O Steer Chart

/A Delete Contour Paths
H Delete Applied Area ’
. WebCam

% Offset Fix

Roll Easting










5.1.a- Menu de campos (nenhum campo aberto)
Esta janela aparece se vocé ndo tiver nenhum campo aberto

1 2020.Dec.20 20_51

——

Drive In

Open \




5.1.b.- Menu de Campo

g@ Field
@ |_ﬁ| Boundary

+

E Headland
@@ TramLines

6.5 E Make Boundary Contours
00 ,

ONONONCONONC

# ‘1 Recorded Path

5.1.1.- Fechamento de Campo




Start or Delete A Bounda 2 X
]




5.1.3.a- Cabeceira (marca)




5.1.3.b- Cabeceira (modificacao)







5.1.5.- Contornos de limite Make Boundary Contours

Pass #

1

Spacing (cm)

20

5.1.6.-Caminho Gravado




6.- AgIO

AUTOSTEER

m 4 -.*“
[ s

MODULE 2

TABLET
WINDOWS







6.2.-Configuracao UDP

Ethernet Configuration
This Computer
DESKTOP-K703NKG |

Connected Networks

192.168.1.139

Current Network Address
192.168.5

Change Network Address

Network Scan

1192 - 168 ;- 5

Z\-x

Send m

oz :?T I]_IJ ':)
o - :
[@

© &

EXPANDED
- -

oo e

Send NMEA to Network

Application Plugin

UDP Network

UDP On

<

(%)




00 ©

GPS
RTCM

Different Port
Then GPS ?




& 4govss

Lat 0,0000000 3
Lon 0,0000000 i g ey




& AglOvss - X

Lat 0,0000000
Len 0,0000000
Min On

) £ @)’ g:‘!? CIientNTRIP@
R RadioNTRIP@
:‘21:

"~ Serial NTRIP @




9 O O

Source Position Advanced
@_ Host DESKTOP-K703NKG Username
P [192.168.1.139 E—

@_

Enter Broadcaster URL or IP Mount

@— www.rtk2go.com 1GS01

(D contimre
o 6

IP:  69.75.31.235




NTRIP Client Settings

Source Position Advanced

Manual Fix:

Lat: 53,0000000

7

7

Lon: -111,0000000

|

Use GPS Fix v

Current GPS Fix:
Lat: 0

Lon: 0

17

Send To Manual Fix

I

Send To GPS Using:

g0

GGA Interval (secs)

10 o-or—(10)

RS




® o

NTRIP Client Settings

Source Position Advanced

HTTP:

)— 11 -

UDP Send
Default 256
256

(%)







Serial Pass Thru Configuration

Serial RTCM

va | <6 o

Send NTRIP To GPS Using:

o &




7.-Configuracao da Dire¢do




OO

WAS Zero

7 }—— 0.03 « a £ {

Counts per Degree

10 = :‘E

Ackermann

o 100 L 7 . ‘
Max Steer Angle :*‘




Auto Steer Configuration O X

@ [% =z|az|

Motor or Hydraulic Gain
D—n =Ty
: - Maximum L;mit m

Minimum to Move

@—25 w N

Set: 0.0 Act 0.0°  Err: 0.0°




7.3.- Configuragao da Dire¢do (Aba Stanley)

AGRESSIVEMESS

© 00




7.4.-Configuragdo da direcao (Aba Pure Pursuit)

AB LINE

@ | @ |z | ez

Pure Pursuit

Look Ahead (m) l‘t

-2r5 < ) >

Look Ahead Speed Gain 1i®
1 1'1 < >

o
(—ew T
(4)—1

S w

Act 0,0° Err:




15 - ;

| Set: 0.0 Act 0.0° Emr:00° 8

LB =0

. Steer Angle: 0.0
REC Diameter: 0.0 m

©




Auto Steer Configuration

Stanley Acquire

Agressiveness
1 =m N\
Overshoot Reduction
1 |
Integral
15 ||
Set: 0.0 Act 0.0°
. *Ill III*
PWM: D Or +5
@  Steer Angle: 0.0

Diameter: 0.0 m

REC

= m} X

Danfoss Invert W, A
: Motor Driver
SAUER -
DANFOSS | ¥ Eﬁt Crean _®
A2D Convertor
A0 Invert Motor Dir . o
3 Single v
®@|45| — nﬁn
Steer Enable
Pressure Turn Sensor Invert Relays SWitCh v

o0

AT

Button - Push On, Push Off
Switch - Pushed On, Release Off

Reset To Defaults

@@

Current Turn Sensor Panic Stop Speed
2 0 = 0Off

L —(@)

Send + Save




8.- Modo Dirigir

23

11.-Indicador de dire¢do

Roxo

Vermelho

Laranja

Verde

Nenhum médulo de dire¢do conectado

Médulo de diregao conectado, ndo
habilitado

Médulo de direcdo conectado e
habilitado; desligar a direcdo

Todos conectados e ativados




Tela Principal do AgOpenGPS (Campo Aberto)
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17.- Bandeiras

o
S

18.- Versdo/Mapeamento de cores de pintura
19.-linha AB

20.- Direcdo automatica

21.- Retorno (volta em U)

22.- Se¢Bes automaticas

23.- Se¢des do manual

24.- Ciclo linha AB

25.- linha AB

26.- Curva AB

27.- Contorno




Tela principal do AgOpenGPS (Campo aberto Linha AB selecionado)

Fud 301 ha  * Clesa Mojor Gl JRMOOLER

AL
- Core: 830K = s -5 Ete AT
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EARN B e = (SR

®®®5)

28.- Encaixar no pivo

29.- Editar linha AB
30.- Seu salto

31.- Salto de retorno




17.- Bandeiras

2t B

1o

Distance To Flag: 0.10 m
Lat: 42.0464713 Lon: 3.0310034
N: 29.67 E: -8.92 H:134.17

2 ©




18.-Versdo/Mapeamento de cores de pintura




19.-Linha AB




20.-Direcao automatica

Verde
Vermelho
E DESLIGADO
21.-Uturno
n Verde
— Ligado
=
H Vermelho
-
- DESLIGADO

22.-Se¢des automaticas

Ligado

\ DESLIGADO




23.-Se¢bes do manual
! -

DESLIGADO

AE Line

85.1° East 10:31:20







27.- Contorno
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28.-Snap to pivot
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30.- Seu salto

Habilitado

Desabilitado

31.- Saltos de Uturn

32.- Cabeceira (ativa)

e el ki
el fema bra
FAT ha 236 ha M 934%  0.06 he

BisMEE WM Wx
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